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La durata del ciclo di sviluppo di un sistema di controllo in alcuni casi pud aumentare in
maniera notevole per uno dei seguenti motivi:
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Per evitare ritardi notevoli nella messa in esercizio del sistema di controllo, € necessario
che tali possibili errori siano rilevati gia in fase di sviluppo anziché in fase di collaudo
finale.
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Il progetto di Sistemi di controllo logico-sequenziali e frequentemente fatto sulla base di
una descrizione grossolana delle sequenze operative dell'impianto, cosicché spesso
alcune situazioni possibili di funzionamento possono non essere considerate.

In maniera analoga, nel progetto di Sistemi di controllo continui, soprattutto nel caso in
cui sono richieste alte prestazioni, spesso l'attenzione e concentrata sull’analisi di
situazioni “critiche” di funzionamento dell'impianto, con il risultato di pervenire ad un
progetto incompleto, soprattutto per quel che riguarda le situazioni di transizione tra
diverse condizioni di funzionamento (Sistema di controllo ibrido).

Prototipazione rapida di sistemi di controllo —G. Ambrosino AEIT Napoli —7 Aprile 2009




13) (= 7

Prototipazione rapida di sistemi di controllo — G. Ambrosino AEIT Napoli —7 Aprile 2009




Prototipazione rapida di sistemi di controllo — G. Ambrosino

AEIT Napoli —7 Aprile 2009




& &H

% L1]

# 0
>
0
&
& &0
0 *
&
%
&
% & &
(

(A

Prototipazione rapida di sistemi di controllo — G. Ambrosino

AEIT Napoli —7 Aprile 2009




Definizione
delle specifiche

Modello
matematico
semplificao

Modello di
dettaglio per la
simulazione

Progetto
dell'dgoritmo di
controllo

Modello di
simul azione per il
collaudo del prototipo

Vdidazione
dell'dgoritmo di
controllo

Prototipo del
sistemadi
controllo

Prototipazione rapida di sistemi di controllo — G. Ambrosino AEIT Napoli —7 Aprile 2009




Prototipazione rapida di sistemi di controllo —G. Ambrosino AEIT Napoli —7 Aprile 2009




Prototipazione rapida di sistemi di controllo — G. Ambrosino AEIT Napoli —7 Aprile 2009



#/

BBII

& LS

Prototipazione rapida di sistemi di controllo — G. Ambrosino

AEIT Napoli —7 Aprile 2009




%

%

Prototipazione rapida di sistemi di controllo —G. Ambrosino AEIT Napoli —7 Aprile 2009




+

Il commissioning del sistema di controllo HW/SW reale e effettuato su un simulatore
real-time dell'impinato; tale simulatore e generato automaticamente con tecnologie
ABP a partire dalla versione off-line scritta in un linguaggio di alto livello.

XPC TargetBox
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